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DIGIDRIVE
Frequenzumrichter
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DIGIDRIVE

ALLGEMEINES

ERGÄNZENDE
FUNKTIONEN

PARAMETRIERUNG

KOMMUNIKATION

EINPHASIG 230 V

EINPHASIG 230 V
DREIPHASIG 230 V

DREIPHASIG 230 V

DREIPHASIG 400 V 

STEUERLOGIK

STEUERUNG

• Vektorielle Steuerung mit offenem Regelkreis
• Drehzahl-, Drehmoment- oder PID-Regelung
• Taktfrequenz: 3 - 6 -12 kHz
• Zulässige Überlast: 150% des Nennstroms während 60 s
• Sicherheit: Not-Aus durch Sperren der Leistungsbrücke
• Selbstkalibrierung im Stillstand oder bei Drehen des Motors für optimale Leistungen

• Positive oder negative Steuerlogik

• Analogeingang als Spannung: 0 - 10 V
• Analogeingang als Strom: 0 - 20, 20 - 0, 4 - 20, 20 - 4 mA
• 5 Digitaleingänge (Freigabe, Rechtslauf, Linkslauf, Auswahl Sollwert, Impulsbetrieb oder Auswahl Sollwert) 

• 8 voreingestellte Frequenzen
• Fangen
• Dynamische Bremsung durch den Umrichter (Bremswiderstände ab Baugröße 1,5M/TL) oder durch Einspeisung von Gleichstrom
• 3 Anhaltemodi: Freilauf, über Rampe oder Einspeisung von Gleichstrom

• Begrenzung der minimalen und maximalen Frequenz
• Hochlauf- und Auslauframpen, (linear oder "S"-förmig)
• Nennstrom, Nenndrehzahl, cos ϕ
• Abgleich einer kundenspezifischen Einheit
• Kopieren der Parameter mit FLASHKEY

• Funktionen "UND", "ODER" (mit Verzögerung)
• Funktion Motorpotentiometer (schneller, langsamer)
• Parametrierbarer Alarm: Melden der Schwellwertüberschreitung einstellbar (Strom, Drehzahl, Leistung, …)
• Betriebsstunden- und Energiezähler
• 2 Motor-Parametersätze

• 6 Dioden (7-Segment-Anzeige + Vorzeichen)
• Analogausgang 0 -10 V Frequenz-Istwert oder Belastung des Motors
• Fehlermelderelais
• Digitalausgang 0 - 24 V Drehzahl Null (konfigurierbar)
• Serielle Schnittstelle: ANSI oder MODBUS RTU (Steckverbinder RJ45)
• Konsole für ferngesteuerte Parametrierung (Zweizeilige Flüssigkristallanzeige mit Klartextmeldungen)
• Feldbus: Profibus DP, Interbus S, Devicenet, Can Open...

Allgemeine Kenndaten

je nach Anwendung belegbar
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P Motor (kW) Baugröße H (mm) B (mm) T (mm) Gewicht (kg)IN (A) Imax (A)

Elektrische Kenndaten - Gewicht und Abmessungen


